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PRACTICAS SOLICITADAS EN CLASES  



INTRODUCCION  

En esta práctica, se explicará la construcción básica de un circuito neumático lo cual nos 

ayudara a entender mejor su funcionamiento y conocer las componentes que lo constituyen. 

 

ANTECEDENTES 

La electroneumática se utiliza habitualmente en muchas áreas de la automatización 

industrial. También se utiliza en sistemas de producción, ensamblaje, farmacéuticas, 

químicas y de envasado. 

Hoy en día, los sistemas de automatización industrial requieren una elevada precisión de 

posicionamiento y una sincronización en fracciones de segundo. Y eso hace que los 

ingenieros estén constantemente buscando formas rentables de mejorar el control y la 

precisión del posicionamiento. 

Últimamente, los relés electroneumáticos se están reemplazando cada vez más 

por controladores lógicos programables (PLC) con el fin de satisfacer la creciente demanda 

de una automatización más flexible. 

Los sistemas basados en esta tecnología dependen de válvulas de precisión para controlar el 

flujo o la presión y, a su vez, mover un actuador a una ubicación requerida. Veamos con más 

detalle las características principales de la electroneumática y sus usos. 

¿Qué es la electroneumática? 

El término electroneumático se define a partir de las palabras electro que significa eléctrico 

y neumático que significa presión de aire. Por lo tanto, un sistema electroneumático es una 

integración de la electricidad y los componentes mecánicos con fuente de aire comprimido. 

En resumen, el control de los componentes neumáticos por medio de impulsos eléctricos se 

conoce como electroneumática. 

La transferencia de energía en la neumática, como el bombeo de aire en un cilindro 

neumático debe ser controlado. Esta puede controlar la presión abriendo manualmente una 

válvula, detectando automáticamente su presión, o enviando una señal. 

Tanto los controladores neumáticos como los electroneumáticos tienen una sección de 

potencia neumática. En una electroneumática, la sección de control de señales está compuesta 

por componentes eléctricos, como los botones de entrada eléctricos, los interruptores de 

proximidad, los relés, o un controlador lógico programable (PLC). 

Cómo funciona la electroneumática 

Para poder realizar una tarea utilizando la neumática, debe haber alguna forma de iniciar, 

controlar y detener el proceso. Aquí es donde un simple sistema neumático se convierte en 

electroneumático. 

https://www.cursosaula21.com/que-es-la-automatizacion-industrial/
https://www.cursosaula21.com/que-es-la-automatizacion-industrial/
https://www.cursosaula21.com/que-es-un-automata-programable-o-plc-y-como-funciona/


Los sistemas electroneumáticos integran las tecnologías neumáticas y eléctricas en un 

sistema en el que el medio de señal/control es eléctrico y el medio de trabajo es el aire 

comprimido. En este tipo de sistema, se pueden utilizar dispositivos como relés, 

electroválvulas, interruptores de límite y PLC para interconectar el control eléctrico con la 

acción neumática. 

Básicamente hay dos áreas en las que hay que centrarse con el lado eléctrico de un circuito 

electroneumático: cómo iniciar/detener el proceso y cómo saber qué está haciendo el sistema. 

En muchos sistemas electroneumáticos, el dispositivo que se controla es una válvula de 

control direccional accionada eléctricamente. Estas válvulas de control 

(electroneumáticas) suministran presión de aire a dispositivos como cilindros que extenderán 

o retraerán una varilla cuando se aplique o se retire la presión. 

Los solenoides incorporados se utilizan para abrir y cerrar estas válvulas y se activan con 

señales de voltaje de CA o CC. Los voltajes de funcionamiento van desde unos 12 V a 220 

V. 

En los controles electroneumáticos, principalmente hay cuatro posiciones importantes: 

• Dispositivos de entrada de señales: generación de señales como interruptores y 

contactores, varios tipos de 

sensores de contacto y proximidad. 

• Procesamiento de la señal: uso de la combinación de contactores de relé o el uso de 

PLC. 

• Señal de salida: las salidas obtenidas después del procesamiento se utilizan para la 

activación de los solenoides, indicadores o alarmas audibles. 

• Accionamiento de potencia: Las válvulas de control direccional forman la interfaz 

entre la sección de control de la señal (eléctrica) y la sección de potencia neumática 

en un sistema electroneumático. 

 

 

 



DESARROLLO 

Se realiza la práctica del circuito de control secuencial de dos cilindros, con diagrama 

eléctrico en el software de simulación FluidSim. 

Lo primero que se realizo es colocar nuestra  fuente de alimentación es este caso es un 

compresor con todos sus elementos y de suministro una cantidad de aire a una presión 

determinada y este es el que  envía el aire a una unidad de mantenimiento como sabemos  la 

unidad de mantenimiento es básicamente está compuesto por un filtro el aire entra se topa 

primero con un filtro luego pasa en ese filtro se quedan las partículas sólidas y la humedad 

se pueden retirar a través de este tornillo azul y pasan a la válvula reguladora de presión la 

válvula reguladora de presión es ajustada con esta perilla azul y luego la presión de salida 

que debe estar entre 6 y 8 bares se puede ver en el manual entonces así podríamos 

configurarla en bares 6 bares le vamos un poquito la cantidad de caudal porque son muchos 

litros por minuto va a ponerle 10 10 L por minuto.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Después es hacer el circuito neumático que consta de los siguientes elementos: 

 

 

 

 



Como indica la práctica se colocaron dos cilindros de doble efecto. 

 

Se colocaron 4 válvulas estranguladoras lo cual nos ayudara a configurar la velocidad de 

accionamiento de los cilindros. 

 

Se colocaron dos válvulas de 5/n vias para su accionamiento de manera eléctrica se configura 

de la siguiente manera: 

 



Como ya se mencionó se configura con un accionamiento eléctrico lo cual a las bobinas le 

daremos una marca o nombre lo cual a la hora de hacer nuestro  circuito eléctrico nos ayudara 

a hacer nuestro sistema de control. 

 

Creamos nuestro sistema eléctrico de control y potencia recordar siempre que es muy 

importante separar estas dos ya que en la implementación es muy importante saber aplicarlas 

tenemos que tener en cuanta como nombramos nuestras bobinas y que asi serán llamadas en 

nuestro circuito. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Nuestro sistema completo quedaría de la siguiente manera: 

 

 

 

 

 

 



Y simulando quedaría de la siguiente manera: 
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