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SISTEMA DE DESINFECCIÓN DE AULAS DE MANERA 

ROBOTIZADA 
 

GENERALIDADES DEL PROYECTO 

ANTECEDENTES DEL PROBLEMA 

En la actualidad existe un problema mundial por el cual pasa la población, dicha problemática 

afecta la salud de todas las personas ya que se trata de una enfermedad transmisible (COVID 19) 

provocada por un virus muy infeccioso. La implementación de un robot autónomo sanitizador a 

las aulas escolares permite la reincorporación de los alumnos a sus escuelas para llevar a cabo sus 

clases presenciales, asegurando una mejor prevención contra enfermedades. Por esta razón 

algunos estudiantes, profesores e ingenieros se han dado a la tarea de realizar dichos prototipos. 

 

En la Universidad Veracruzana (UV), diseñaron un robot para desinfectar los espacios de dicha 

entidad universitaria y así evitar los contagios de Covid-19. El robot desinfectador se realizó en 

un carro con un aspersor controlado desde el celular; una cámara le permite enviar imágenes para 

decidir su trayectoria, lo cual es posible gracias al microcontrolador de uso comercial Arduino. El 

proyecto de momento sólo contempla la desinfección de los espacios de la FIME y actualmente 

se aplica una fórmula de agua-cloro [1]. 

 
La Facultad de Ingeniería de Sistemas, Informática y Ciencias de la Computación en Guatemala, 

se dedica a la investigación y el desarrollo de proyectos de ciencia y tecnología. En el mes de 

agosto del 2020, el laboratorio presentó a Blue Midnight, un robot con navegación autónoma que 

desinfecta ambientes de bacterias y virus, incluyendo el coronavirus. Este proceso de 

desinfección se lleva a cabo por medio de rayos ultravioleta, los cuales son efectivos para destruir 

el material genético de microorganismos como virus y bacterias [2]. 

 

También estudiantes de ingeniería del Tecnológico de Monterrey campus Aguascalientes crearon 

un prototipo de robot sanitizante para desinfectar espacios. Dicho prototipo se monta sobre rieles 

en el área que se desea desinfectar, el cual realiza un recorrido automático, guiado con sensores 

de movimiento y desinfectando por medio de luz ultravioleta. Su proceso de desinfección solo se 

“activa” si se encuentra despejado y sin personas, utilizando sensores de presencia y de distancia 

para asegurar el funcionamiento óptimo en todo momento. Los detectores de presencia basan su 




