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U1 Infografia

conjunto de elementos maviles y fijos cuyo
funcionamiento pasibilita aprovechar, dirigir, r
o transformar energia, o realizar un trabajo con
fin determinado. Se denomina maguinaria al
conjunta de maquinas que se aplican para un mismo
fin y al meeanismo que da movimients o un

dispositive

£l desplazamiento se refiere a Ia distancia y In direccid
posicién final respecta a In posicién inicial de un obj

La velocidad es una magnitud fisica de carhcter
expresa el desplaramientn de un objete por unidad de|

Ia aceleracién es una magnitud derivada vectarial que|
1a variacidn ﬂu velocidad por unidad de tiempo

la obtencion de un
mecanismo diferente a

le otro dado, sin
cambiar su niimero y tipo
de pares cinematicos ,
sino (inicamente
cambiando el eslabon que
actua como eslabon fijo
del mecanismo.

Inversiones cinemiticas

La Ley de Grashof establece que un
mecanismo de cuatro barras fiene al
menos una drticulacion de revolucion

completa, si y solo si la suma de las
longitudes de la barva mas corta y la

barra mas larga es menor o igual que la
suma de lds longitudes de las barras
restantes

La formula de Griibler, es una
expresion para la aplicacion del
criterio del mismo nombre que
permite obtener el grado de
movilidad de un mecanismo. El
criterio consiste simplemente
en realizar una diferencia entre
los grados de libertad de los
eslabones del mecanismo y las
restricciones impuestas por los
pares cinematicos.

Lt excavadaras fienen an
mavimiento de manivela que fes
 permite arrastrar [a tierra

donde n es el namero de eslabones, j1
el nimero de pares cinematicos
inferiores (cadd uno restringe dos
grados de libertad en el planc) y j2
el nimero de pares cinematicos
superiores (cada uno restringe un

grado de libertad en el plano).

ttioc. s suslplugindile pARRYOLSimod_resourcelonton UM Co
epta Db CIVIA

e 2 0sabrestadQmecanismosti 0y Vel Ombls
‘G Iquinas. pdl

B e

et oe. kb b e e aliecan i mos el

https://classroom.google.com/g/tg/NTQ2MDEONTE3MzU5/NTQ2MDEONTMwNDUy#u=MTMwMTkzNTU1MTQO&t=f

2.jpg

7



7/110/22, 3:16 u1 Infografia

ulInfografia

/100 hé
Estructura ns A
Contiene un titulo principal, subtitulos, texto explicativo breve y conciso que facilita la
comprension del tema, cuidando que el tamafio de la fuente sea la adecuada.
Si 15 ptos. NO 0 ptos.
Contenido 125 AN

El contenido de la infografia es completa de acuerdo a los subtemas solicitados en la actividad.

SI 25 ptos. NO 0 ptos.

Contenido /15 A
Hace uso correcto de formas, graficos, imagenes relacionadas al contenido para reforzar la
informacion, cuidando de utilizar el tamafio adecuado.

Si 15 ptos. NO 0 ptos.

®
/15 A

Ortografia y gramatica
https://classroom.google.com/c/NTQ2MDEONTE3MzU5/a/NTQ2MDEONTMwNDUy/details
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Hace uso correcto de formas, graficos, imagenes relacionadas al contenido para reforzar la

informacion, cuidando de utilizar el tamafio adecuado.

Si 15 ptos. NO 0 ptos.

Ortografia y gramatica

La redaccidén no presenta errores ortograficos, gramaticales o de puntuacion.

Si 15 ptos. NO 0 ptos.

Creatividad

El disefio es creativo y tiene un impacto visual notable.

Si 15 ptos. NO 0 ptos.

Fuentes de informacion

Incluye al menos tres fuentes de informacion.

Si 15 ptos. NO 0 ptos.

@

https://classroom.google.com/c/NTQ2MDEONTE3MzU5/a/NTQ2MDEONTMwNDUy/details
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Google Classroom

u1 practica 1

Identificacion de los elementos en mecanismos del entorno real.

Recopila modelos reales, en donde identifica acertadamente elementos que conforman un mecanismo. Identifica y clasifica los pares cinematicc

N | 20 ptos. NO 0 ptos.

Metodologia.

Sigue la metodologia propuesta, de forma ordenada.

| 20 ptos. NO 0 ptos.

Resultados

Los resultados encontrados son acertados asi como coherentes de modo que estén justificados apropiadamente; expresandolos de forma ampli

SI 20 ptos. NO 0 ptos.

®

https://classroom.google.com/g/ar/NTQ2MDEONTE3MzUS5/NTQ50DA5Njc40DUZz 17
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Resultados

Los resultados encontrados son acertados asi como coherentes de modo que estén justificados apropiadamente; expresandolos de forma ampli

N | 20 ptos. NO 0 ptos.

Simbologia.

La simbologia es aplicada de forma correcta en el diagrama cinemético.

| 20 ptos. NO 0 ptos.

Conclusion

Las conclusiones elaboradas son claras, precisas y concisas, acordes a la competencia planteada.

SI 20 ptos. NO 0 ptos.

®
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u1 Prototipo

Seleccion.

Selecciona las dimensiones de forma acertada en cada caso solicitado.

N | 20 ptos. NO 0 ptos.

Analisis.

Sigue una metodologia coherente para comprobar matematicamente la ley de Grashof.

| 20 ptos. NO 0 ptos.

Resultados.

Verifica los calculos matematicos de la ley de Grashof haciendo una comparacién con el prototipo fisico.

SI 20 ptos. NO 0 ptos.

®

https://classroom.google.com/g/ar/NTQ2MDEONTE3MzUS/NTUwWNTkOMjU4NzQ5
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Resultados.

Verifica los calculos matematicos de la ley de Grashof haciendo una comparacién con el prototipo fisico.

N | 20 ptos. NO 0 ptos.

Aplicacion
Utiliza imagenes claras y coherentes con el desarrollo del prototipo.

| 20 ptos. NO 0 ptos.

Conclusiones

Redacta las conclusiones acertadas.

SI 20 ptos. NO 0 ptos.

®

https://classroom.google.com/g/ar/NTQ2MDEONTE3MzUS/NTUwWNTkOMjU4NzQ5



