TECNOLOGICO
INGENIERIA MECATRONICA RACIONAL DE NEXKCO
MATERIA: TALLER DE ETICA

ITSSAT EVIDENCIAS UNIDAD 2

Wﬂ INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES TUXTLA
N

INVESTIGACION 30% LISTA DE COTEJO

NOMBRE DEL DOCENTE: Maria de los Angeles Pelayo Vaquero FIRMA DEL DOCENTE
DATOS GENERALES DEL PROCESO DE EVALUACION
NOMBRE DEL ALUMNO:
MARTINEZ SOLIS ALESSANDRO GRUPO 111- A
UNIDAD: 2 FECHA

PRODUCTO: PERIODO ESCOLAR:

Investigacion 29-0CT-2023 | SEPTIEMBRE 2023 —
ENERO 2024

INDICADOR VALOR PORCENTAIJE OBTENIDO

Presentacién - Formato 5 5

Introduccion 5 5

Idea clara del contenido del trabajo, motivando al lector a

continuar con su lectura y revisidn

Desarrolla el objetivo 5 5

Desarrollo de la investigacidon 5 5

La investigacién cumple con el tema solicitado

Desarrolla la conclusion de investigacion 5 5

Gramatica y ortografia 2 2

Bibliografia 3 3

Total 30% 30%




TECNOLOGICO
INGENIERIA MECATRONICA RACIONAL DE NEXKCO
MATERIA: TALLER DE ETICA

ITSSAT EVIDENCIAS UNIDAD 2

Wﬂ INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES TUXTLA
N

LISTA DE COTEJO ENSAYO 30% (EVIDENCIA EN ANEXO)

NOMBRE DEL DOCENTE: Maria de los Angeles Pelayo Vaquero FIRMA DEL DOCENTE

DATOS GENERALES DEL PROCESO DE EVALUACION

MARTINEZ SOLIS ALESSANDRO

GRUPO 111-A
FECHA:
PRODUCTO: UNIDAD: 2 50.0CT. 2023 PERIODO ESCOLAR:
ENSAYO SEPTIEMBRE 2023 —
ENERO 2024
INDICADOR ESCASO BASICO SATISFACTORIO EXCELENTE
15% 20 % 25 % 30 %

Introduccién claridad de | 3 4 5 6 6
exposicion de las ideas
Analiza todas las ideas que | 3 4 5 6 6
expone el autor, establece
comparaciones con otros
autores y textos, 'y
proporciona su  opinion
acerca del tema,
fundamentada en el
conocimiento de este y
documentada con otras
lecturas.
La conclusion del texto es | 3 4 5 6 6
la adecuada
Bibliografias 3 4 5 6 6
Ortografia 3 4 5 6 6

30%

EVALUACION 40%

ANEXOS



INSTITUTO TECNOLOCICO
m ﬁ SUPERIOR DE SAN ANDRES
TUXTLA

INGENIERIA MECATRONICA
ESCOLARIZADO

TALLER DE ETICA
TRABAJO DE INUESTICACION SOBRE LA MECATRONICA

DOCENTE: MARIA DE LOS ANGELES PELAYO

ALUMNO: MARTINEZ SOLIS ALESSANDRO
NUMERO DE CONTROL: 231U0383

SAN ANDRES TUXTLA, UER; A 2 DE OCTUBRE DE 2023




INTRODUCCION

La mecatronica, una disciplina que fusiona la mecanica, la electrdnica, la informética y la
ingenieria de control, ha emergido como un campo integral en la ingenieria moderna. Su
proposito esencial radica en la creacion de sistemas interconectados que optimizan
procesos de automatizacion y mejoran la eficiencia en una amplia variedad de sectores
industriales. Desde su nacimiento en las primeras décadas del siglo XX, la mecatrénica
ha evolucionado constantemente, impactando positivamente en la fabricacion, la
medicina, la energia y mas. Ademas, este progreso tecnoldgico ha traido consigo un
conjunto de desafios éticos, que es importante abordar para garantizar un uso
responsable de esta potente herramienta. A lo largo de este texto, exploraremos la
historia, el proposito y las implicaciones éticas de la mecatronica en la sociedad
contemporanea.




LA MECATRONICA

La mecatronica es una rama de la ingenieria que combina la mecéanica, la electronica, la
informatica y la ingenieria de control para el disefio, desarrollo, fabricacion vy
mantenimiento de sistemas integrados. Su objetivo es integrar los sistemas mecanicos,
electrénicos y de control, mejorando los procesos de automatizacion a traveés del disefio,
planificacion y desarrollo de productos y servicios para lograr un funcionamiento
optimo. Abarca desde la operacion de microempresas hasta el control de lineas de
produccién de grandes corporaciones.

La mecatrénica ha hecho posible que las empresas puedan disefar, planear y construir
instrumentos y herramientas. Los componentes mecatronicos pueden utilizarse para
automatizar procesos como la manipulacion de materiales, las cadenas de montaje y los
controles de calidad. Gracias a tecnologias como la robdtica y a los sistemas
informaticos, la ingenieria mecatrénica aplicada puede crear sistemas fiables, seguros y
utilizar sus conocimientos para disefiar, programar y manejar maquinas con tecnologia
de punta para crear mejores productos en un menor tiempo.

HISTORIA Y EVOLUCION DE LA MECATRONICA

La historia de la mecatronica comienza en afios antes de los 2000, méas especifico en el
afio de 1936 por Alan Turing en la creacion de la maquina de Turing, la cual es un
dispositivo matematico que representa un modelo idealizado de computacion capaz de
almacenar y procesar informacién virtualmente infinita, la cual es considerada como el
origen de los actuales ordenadores y de las tecnologias afines, como las tabletas o los
teléfonos mdéviles, puesto que con ella se pretendia concebir un modelo tedérico con el
gue dar respuesta a diversas incognitas de forma automatica y accesible a todos.

La historia de la mecatronica comienza con la necesidad de crear maquinas o aparatos
con un proposito unico “Facilitar una tarea aburrida, compleja o peligrosa” con maquinas
automaticas, robots y programas. De esa manera es que a mediados del siglo pasado
se comenzaron a utilizar tecnologias mecénicas y electronicas como magquinas
automaticas, robots y camaras

En 1948 surge el primer brazo robatico industrial, una herramienta que hoy en dia domina
las lineas de ensamblaje de empresas manufactureras, creado por George Charles
Devol, el cual estaba especialmente interesado en el disefio de una maquina que fuera
de facil manejo, en 1954 patentd un manipulador programable que se convirtio en el
antepasado del robot industrial (patente la cual le fue entregada hasta 1961). Una vez
recibida la patente Devol fundé la primera empresa de robotica de la historia, Unimation
(Universal Automation), junto con Joseph F. Engelberger; empresa la cual crea el primer
brazo robdtico que es instalado en una fabrica de General Motors en Trenton, Nueva
Jersey, en el mismo afo de 1961, al cual se le llama Unimate. A este tipo de maquinas




también se les llamo maquinas de transferencia programables, ya que su principal uso
en un principio era transferir objetos de un punto a otro, a menos de tres metros de
distancia. Desde entonces, los robots industriales se han convertido en una parte integral
de la fabricacion y la produccion modernas.

En ese contexto y con el pasar de los afos es que la designacion del término ‘Meca-
tronica’ fue incluida en el afio 1969 por Tetsuro Mori, ingeniero de la compafiia japonesa
Yaskawa Electric Co. Dicha palabra se derivé de la sinergia de todas sus ingenierias
(mecanica, electronica, informatica e ingenieria de control), dandole origen a un sistema
mas inteligente y digitalizado. Entendiéndose la mecatrénica como aquellas actividades
de disefio y construccion que incluian sistemas y componentes electronicos a
mecanismos o estructuras de mucha precision.

En los afios ochenta, la informatica se introdujo en este compuesto de tecnologias para
mejorar su desempefio. De esta manera, se propagaron cada vez mas los sistemas
electronicos y de motor, y mas adelante, en los noventa, se agrego la tecnologia de la
comunicacion, en la cual se podrian expandir por varias redes.

De esa forma se puede decir que la ingenieria mecatronica no es una nueva ingenieria,
Sino que es un conjunto de ingenierias ya existentes que tiene como meta garantizar la
funcionalidad de las nuevas maquinarias, haciéndolas mas rapidas, confiables y seguras.

En la actualidad, la mecatronica ha evolucionado para abarcar una amplia gama de
aplicaciones en diferentes campos. La robdtica es un elemento central de la ingenieria
mecatronica, y los robots industriales se han convertido en una parte integral de la
fabricacion y la produccion modernas. Ademas, la mecatronica también se aplica en la
fabricacion de automoéviles, dispositivos médicos, maquinaria agricola y productos de
consumo. La mecatrénica también ha permitido el desarrollo de sistemas inteligentes y
automatizados que mejoran la eficiencia y la seguridad en una variedad de entornos.

OBJETIVO DE LA CARRERA DE MECATRONICA

El objetivo de la carrera de mecatrénica es formar profesionales en el disefio, fabricacion,
implementacion, operacion y mantenimiento de sistemas mecatronicos. Esta carrera
interdisciplinaria permite a los estudiantes tener una vision global de diferentes areas
como la mecanica, la electronica, la informatica y la automatizaciéon. Teniendo como
principal objetivo de la mecatronica la simplificacion del disefio y fabricacion de productos
mediante el uso de tecnologias avanzadas. Gracias a esto, se consiguen productos mas
fiables, eficientes y economicos.

Objetivo de la carrera en el Instituto Tecnoldgico Superior De San Andrés Tuxtla:

“Formar profesionistas en la ingenieria Mecatronica con capacidad analitica, critica y
creativa que le permita disefiar, proyectar, construir, innovar y administrar equipos y
sistemas Mecatronicos en el sector social y productivo; asi como integrar, operar y




mantenerlos, con un compromiso ético y de calidad en un marco de desarrollo
sustentable”.

Un ingeniero mecatrénico debe de otra con una amplia gama de habilidades, aunque las
principales son las siguientes:

1. Desarrollar nuevas soluciones a problemas industriales frecuentes, utilizando
procesos mecanicos, electronicos e informaticos.

2. Disefiar y manufacturar productos completamente nuevos mediante la integracion
de varias tecnologias, por ejemplo, vehiculos robéticos para la exploraciéon
submarina.

Construir y poner a prueba lineas de produccién continua, introduciendo la
automatizacion para mejorar los procesos existentes.

CAMPO LABORAL DE LA MECATRONICA EN LA ACTUALIDAD

La mecatrénica se aplica en una amplia variedad de campos, desde la fabricacion de
automoviles hasta la produccion de dispositivos médicos y productos de consumo. Los
egresados de esta carrera pueden trabajar en la industria automotriz, aeroespacial,
energética, médica, agricola y robdtica industrial.

En la industria automotriz, los ingenieros mecatronicos pueden trabajar en el desarrollo
de sistemas de control de motores, transmisiones y sistemas de frenos, asi como en la

integracion de sistemas de navegacion y entretenimiento de los autos. En la industria
aeroespacial, pueden disefiar y desarrollar sistemas mecatronicos para aviones y
cohetes, como sistemas de control de vuelo, navegaciéon y armas. En la industria
energética, pueden trabajar en el desarrollo y mantenimiento de sistemas de generacion
de energia, como los edlicos, solares y de combustidon. En el area médica, pueden
participar en la investigacion y desarrollo de dispositivos artificiales como prétesis o
robots quirurgicos. En el sector agricola, pueden desempefarse en el desarrollo de
maquinaria agricola, drones agricolas y sistemas de riego automatizados. En robdtica
industrial, pueden participar en el disefio y programacion de robots industriales para la
realizacion de tareas especificas dentro de una linea de produccion.




PLAN DE ESTUDIOS DE LA CARRERA DE INGENIERIA MECATRONICA

Plan de Estudios de la carrera en el Instituto Tecnologico Superior De San Andrés Tuxtla:
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Plan de Estudios de la carrera en el Instituto Politécnico Nacional:
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Plan de Estudios de la carrera en la Universidad Nacional Autbnoma de México:
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IMPORTANCIA DE LA ETICA PROFESIONAL EN MECATRONICA

La ética profesional es un tema importante en cualquier campo de la ingenieria,
incluyendo la ingenieria mecatrénica. La ética profesional se refiere a las normas y
valores que rigen el comportamiento de los ingenieros en su trabajo. En la ingenieria
mecatronica, la ética profesional es especialmente importante debido a la naturaleza de
los productos y servicios que se desarrollan. Los ingenieros mecatronicos trabajan en
proyectos que pueden tener un impacto significativo en la vida de las personas, como
dispositivos médicos, sistemas de transporte y maquinaria industrial. Por lo tanto, es
importante que los ingenieros mecatrénicos se adhieran a altos estandares éticos para
garantizar que sus productos y servicios sean seguros y confiables.

La ética profesional también es importante porque ayuda a los ingenieros mecatronicos
a tomar decisiones dificiles. En algunos casos, los ingenieros mecatronicos pueden
enfrentar dilemas éticos al trabajar en proyectos que tienen implicaciones sociales o
ambientales. Por ejemplo, un ingeniero mecatrénico podria enfrentar un dilema ético al
trabajar en un proyecto que tiene el potencial de dafiar el medio ambiente. En tales casos,
es importante que los ingenieros mecatrénicos tomen decisiones informadas y éticas
para garantizar que sus proyectos sean seguros Yy sostenibles.

La ética profesional es un tema importante en la ingenieria mecatrénica porque ayuda a
garantizar que los productos y servicios desarrollados sean seguros, confiables vy
sostenibles. También ayuda a los ingenieros mecatrénicos a tomar decisiones
informadas y éticas cuando trabajan en proyectos que tienen implicaciones sociales o
ambientales.

EJEMPLOS DE IMPLICACIONES ETICAS DE LOS AVANCES TECNOLOGICOS DE
LA MECATRONICA

Los avances tecnoldgicos en la ingenieria mecatronica pueden tener implicaciones
éticas significativas. Algunas de estas implicaciones incluyen:
1. Desempleo: La automatizacion y la robética pueden reemplazar a los
trabajadores humanos en algunos trabajos, lo que puede resultar en desempleo
y subempleo.
La automatizacion y la robdtica pueden reemplazar a los trabajadores humanos en
algunos trabajos, lo que puede resultar en desempleo y subempleo. Por ejemplo, en 2017,
la empresa de tecnologia Foxconn reemplazé a 60,000 trabajadores con robots en una
de sus fabricas en China. En otro caso, la empresa de transporte Uber ha estado
trabajando en el desarrollo de vehiculos auténomos que podrian reemplazar a los
conductores humanos.
Sin embargo, es importante tener en cuenta que la automatizacioén y la robética también
pueden crear nuevos empleos. Por ejemplo, la industria de la robdtica ha creado nuevos




empleos en areas como el disefo, la fabricacién y el mantenimiento de robots. Ademas,
los avances en la tecnologia mecatronica también pueden mejorar la eficiencia y reducir
los costos de produccion, lo que puede llevar a un aumento en la demanda de productos
y servicios y, por lo tanto, a un aumento en el empleo.

2. Privacidad: Los sistemas mecatronicos pueden recopilar grandes cantidades de
datos personales, lo que plantea preocupaciones sobre la privacidad y la
seguridad de los datos.

Un ejemplo de violacién de privacidad en la ingenieria mecatrénica es el caso de Uber. En
2018, la Comisién Federal de Comercio (FTC) anuncié un acuerdo con Uber Technologies
por su presunto fracaso en asegurar razonablemente los datos sensibles en la nube, lo
que resulté en una violacién de datos que afecté a mas de 57 millones de usuarios y
conductores. El acuerdo requiere que Uber implemente un programa de privacidad
integral y someta sus practicas de privacidad a auditorias independientes durante los
préoximos 20 anos.

Otro ejemplo es el caso de Vizio, un fabricante de televisores inteligentes. En 2017, la
FTC anuncié un acuerdo con Vizio por su presunta recopilacion ilegal de datos
personales de mas de 11 millones de televisores inteligentes sin el conocimiento o
consentimiento del usuario. El acuerdo requiere que Vizio pague una multa civil e
implemente un programa integral de privacidad para proteger la informacién personal
del consumidor.




CONCLUSION

La mecatrdnica es un campo en constante evolucion que ha redefinido la forma en que
interactuamos con el mundo tecnolégico que nos rodea. A medida que avanzamos hacia
un futuro cada vez méas automatizado y conectado, su influencia solo se hara mas
prominente. Sin embargo, esta expansion debe ser acompafiada por una profunda
reflexion ética.

En Ultima instancia, la mecatrénica es una herramienta poderosa que tiene el potencial
de mejorar enormemente nuestras vidas y la sociedad en su conjunto. Su historia de
innovacion y su promesa de un futuro mas eficiente y conectado son emocionantes, pero
es imperativo que avancemos con un fuerte compromiso ético. La responsabilidad recae
en los ingenieros mecatronicos, las empresas, los gobiernos y la sociedad en su conjunto
para asegurarse de que la mecatronica siga siendo una fuerza positiva para la
humanidad. Esto significa no solo abrazar el potencial de la tecnologia, sino también
abordar los desafios éticos con determinacion y empatia, para que podamos cosechar
los beneficios de la mecatrénica de manera equitativa y sostenible en los afios venideros.
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INTRODUCCION

La ética profesional constituye un pilar fundamental en cualquier campo laboral,
estableciendo los principios, valores y normas que guian el comportamiento de los
individuos en el ejercicio de sus funciones. Este conjunto de directrices se apoya en
valores universales como la justicia, la libertad, la responsabilidad, la honestidad y el
respeto, buscando fomentar la integridad en la practica de diversas profesiones. La ética
profesional no solo se limita a decisiones individuales, sino que también abarca normas
y estandares éticos establecidos por cada profesion o industria. Este articulo explora la
aplicacion de la ética profesional en la ingenieria mecatronica, destacando su
importancia en el mantenimiento de la integridad y la confianza en el entorno laboral.




ETICA PROFESIONAL

Se refiere al conjunto de principios, valores y normas aplicadas en el desarrollo de una
actividad laboral. La cual se basa en valores universales como la justicia, la libertad, la
responsabilidad, la honestidad y el respeto. Estos principios éticos buscan promover la
integridad en el ejercicio de una profesion. En ese sentido, la ética profesional no solo se
aplica a nivel individual, sino que también abarca las normas y estandares éticos
establecidos por una determinada profesion o industria. La ética profesional es
importante porque ayuda a mantener la integridad y la confianza en el entorno laboral.

Algunos aspectos clave de la ética profesional y como se puede aplicar son los
siguientes:

e Integridad y Honestidad: Los profesionales deben ser integros y honestos en
todas sus interacciones laborales. Esto implica ser transparente en la
comunicacion, evitar el engafio y cumplir con los compromisos asumidos.
Confidencialidad: Muchas profesiones requieren manejar informacion
confidencial. La ética profesional implica respetar y proteger la privacidad de la
informacion de los clientes, colegas y la organizacion en general.

Competencia Profesional: Los profesionales deben esforzarse por mantener y
mejorar constantemente sus habilidades y conocimientos. La ética profesional
incluye la obligacion de proporcionar servicios competentes y actuar de manera
responsable en el ejercicio de la profesion.

Respeto: Los profesionales deben mostrar respeto hacia sus colegas, clientes,
superiores y subordinados. Esto implica tratar a los demas con cortesia, tolerancia
y consideracion, independientemente de las diferencias en antecedentes o
perspectivas.

Responsabilidad Social: Los profesionales tienen la responsabilidad de contribuir
al bienestar de la sociedad. Esto puede incluir participar en actividades benéficas,
respetar el medio ambiente y contribuir positivamente al desarrollo de la
comunidad.

Cumplimiento de Normativas y Regulaciones: La ética profesional implica cumplir
con las leyes y regulaciones aplicables a la profesion. Esto incluye respetar los
codigos éticos establecidos por las asociaciones profesionales y las autoridades
reguladoras.

Tomar Decisiones Eticas: En situaciones éticamente complejas, los profesionales
deben tomar decisiones basadas en principios éticos solidos. Esto puede implicar
sopesar diferentes valores y considerar las posibles consecuencias de las
acciones.

RELACION CON LA INGENIERIA MECATRONICA

La ingenieria mecatrdénica es una disciplina que integra la ingenieria mecanica, eléctrica,
electronica y de control para diseiar y crear sistemas inteligentes y automatizados.
Combina elementos mecanicos con sistemas electronicos y de software para desarrollar




productos y procesos que van desde robots industriales hasta dispositivos meédicos y
automaoviles autonomos.

En ese sentido, es importante que el ingeniero en mecatronica cuente con un reglamento
ético fundamentado en la razén y en valores universales como son: la honestidad, la
honradez, lealtad, responsabilidad y el compromiso.

De esa forma es que el profesional en ingenieria mecatronica debe ser integro y honesto,
cumplir con justicia y honradez su profesion a fin de realizar cabalmente los compromisos
contraidos, considerandolos fundamentales y emitiendo parametros justos durante la
realizacion de su trabajo. Ademas, el ingeniero en mecatrénica debe respetar las normas
juridicas y morales, y ejercer su profesion dentro de un marco legal teniendo sentido de
responsabilidad social con apego a las normas nacionales e internacionales.

CODIGOS ETICOS PROFESIONALES DE LA CARRERA

En cuanto a la ingenieria mecatrénica y su relacién con la ética a nivel profesional, el
Cadigo de Etica del Mecatrénico establece que el ingeniero en mecatrénica debe ser
integro y honesto, cumplir con justicia y honradez su profesion. En nuestro pais existe el
Cadigo de Etica de esta profesion, el cual fue redactado por miembros de la Asociacién
Mexicana de Mecatronica A.C. en el que se pide a todos sus integrantes observar y
seguir dicho cédigo a fin de servir con honor, dignidad, integridad y profesionalismo a la
sociedad.

Ademas del Codigo Mexicano, la ingenieria mecatronica, cuentan con otros codigos
éticos a nivel internacional que establecen los principios y normas que los profesionales
deben seguir en el ejercicio de su trabajo. Algunos de los cédigos éticos que se incluyen
con la mecatrénica son:

1. Coédigo de Etica de IEEE para Ingenieros de Computacién e Ingenieros en
Tecnologias de la Informacion: El Institute of Electrical and Electronics Engineers
(IEEE) tiene un cdédigo de ética que abarca diversas disciplinas tecnoldgicas,
incluida la ingenieria mecatrénica.

Cédigo de Etica de ASME para Ingenieros Mecanicos: La American Society of
Mechanical Engineers (ASME) tiene un cdédigo de ética que se aplica a los
ingenieros mecanicos, que son una parte clave de la ingenieria mecatronica.
Cddigo de Etica de la International Federation of Robotics (IFR): Dado que la
ingenieria mecatronica a menudo involucra la creacion de robots y sistemas
automatizados, el codigo de ética de la IFR podria ser relevante. Este codigo se
centra en aspectos éticos especificos de la robotica.

Estos codigos éticos abordan temas como la responsabilidad hacia la sociedad, la
integridad profesional, la competencia técnica, la confidencialidad, la mejora continua y
la consideracién de los impactos sociales y ambientales de la ingenieria. Esto se debe a
que generalmente los ingenieros mecatrénicos suelen estar afiliados a organizaciones




profesionales que respaldan y hacen cumplir estos cddigos éticos. De esa forma es
importante que los ingenieros mecatronicos conozcan y respeten estos codigos éticos
para asegurar un comportamiento profesional y ético en su practica laboral.

PRACTICA ETICA EN EL DESARROLLO DE LA PROFESION

La practica ética del profesionista en Ingenieria Mecatréonica es esencial en todas las
instituciones y organizaciones donde pueden trabajar. En las organizaciones, la ética
representa una parte vital para una empresa, cuando se practica la ética en toda su
amplitud, se obtienen resultados grandiosos. Cuando todas las personas de una
empresa cumplen con la ética de su profesion se obtiene como resultado una gran
armonia entre companeros y existe el verdadero trabajo en equipo. La ética del
profesionista en una empresa no depende sélo de la compaifia que requiera utilizarla,
depende mucho de la actitud de las personas que laboren en la misma. Es importante
considerar que para poder lograr los propdsitos planteados la empresa debe contar con
sus valores éticos para con la comunidad y los empleados (siempre llevarlo a cabo). La
ética no corresponde nada mas a los empleados, se requiere que para que los
empleados estén motivados y puedan lograr un mejor desempefo, los traten con
dignidad y respeto.

Algunos aspectos clave extra que se pueden considerar en la relacion ética con la
mecatronica son:

1. Responsabilidad Social: Los ingenieros mecatronicos deben tener en cuenta el
impacto de sus decisiones y proyectos en la sociedad. Esto implica considerar
aspectos como la seguridad, la salud publica y el bienestar general al disefiar y
desarrollar sistemas mecatronicos.

Seguridad y Fiabilidad: La seguridad es una preocupacién primordial para los
ingenieros mecatronicos. Asegurarse de que los productos y sistemas que
disefian sean seguros y confiables es crucial. Esto implica seguir estandares de
seguridad, realizar pruebas exhaustivas y abordar cualquier problema potencial
antes de implementar soluciones en entornos del mundo real.

Cumplimiento Normativo: Los ingenieros mecatronicos deben estar al tanto de las
leyes y regulaciones que rigen su campo, tanto a nivel nacional como
internacional. Cumplir con estas normativas es esencial para garantizar el respeto
de los derechos y la seguridad de los usuarios finales.

Confidencialidad y Privacidad: Muchos proyectos mecatronicos implican el
manejo de datos sensibles. Los ingenieros deben respetar la confidencialidad y la
privacidad de la informacién con la que trabajan, asegurandose de cumplir con
las leyes de proteccion de datos y respetar la privacidad de los usuarios.
Transparencia y Comunicacion: La comunicacion transparente es fundamental en
la practica ética de la ingenieria mecatronica. Los ingenieros deben ser claros




sobre las capacidades y limitaciones de sus disefios, asi como sobre los posibles
riesgos asociados con el uso de sus productos.

Desarrollo Sostenible: La consideracion de aspectos ambientales y sostenibles es
crucial. Los ingenieros mecatronicos deben esforzarse por minimizar el impacto
ambiental de sus disefos, incluido el uso eficiente de recursos, la reduccion de
residuos y la adopcion de tecnologias limpias.

Colaboracién Etica: Trabajar éticamente con colegas, clientes y otras partes
interesadas es fundamental. Esto implica respetar la diversidad, fomentar un
entorno de trabajo inclusivo y colaborar de manera ética para lograr objetivos
comunes.

Desarrollo Profesional Continuo: La ética profesional en ingenieria mecatrénica
también implica un compromiso con el desarrollo profesional continuo.
Mantenerse actualizado con las ultimas tecnologias y mejores practicas garantiza
que los ingenieros puedan aplicar en su trabajo los estandares éticos mas
recientes.

La ética en la practica de la ingenieria mecatronica es fundamental para construir una
reputacion solida y para garantizar que las innovaciones tecnoldgicas contribuyan al
bienestar de la sociedad de manera segura y responsable.

ETICA, LIDERAZGO Y MECATRONICA

El liderazgo ético es una estrategia directiva que se centra en procurar que se sigan
conductas adecuadas, regidas por la ética, los derechos y la dignidad de los demas. Los
lideres éticos hacen lo correcto en todo momento no solo cuando es conveniente o
cuando alguien les observa y pretenden de sus empleados el mismo nivel de exigencia.
En el caso del ingeniero en mecatrdnica, es importante que cuente con habilidades de
liderazgo propositivas, deseos de superacion, conduciéndose en todo momento con
ética, responsabilidad y tolerancia en sus ambientes de desarrollo personal y profesional.

Entre los aspectos clave de cdmo un ingeniero mecatronico puede relacionarse con la
ética en el ejercicio del liderazgo son los siguientes:

1. Integridad y Honestidad: Un lider debe ser un ejemplo de integridad y honestidad.
Esto implica tomar decisiones basadas en principios éticos y ser transparente en
la comunicacion con los miembros del equipo y otras partes interesadas.
Responsabilidad y Responsabilidad Social: Un lider en ingenieria mecatronica
debe asumir la responsabilidad de las decisiones tomadas por el equipo y
garantizar que se aborden de manera ética las implicaciones sociales y
ambientales de los proyectos.

Promocién de un Ambiente de Trabajo Etico: Fomentar una cultura ética en el
lugar de trabajo es esencial. Esto implica establecer normas claras de
comportamiento ético, abordar cualquier comportamiento no ético de manera




proactiva y proporcionar recursos y capacitacion para que los miembros del
equipo tomen decisiones éticas.

Desarrollo Profesional y Personal: El liderazgo ético implica preocuparse por el
desarrollo profesional y personal de los miembros del equipo. Esto puede incluir
proporcionar oportunidades de aprendizaje, apoyo en la consecucion de metas
profesionales y garantizar un equilibrio saludable entre el trabajo y la vida
personal.

Toma de Decisiones Eticas: Los lideres deben enfrentar decisiones éticas con
regularidad. Tomar decisiones basadas en principios éticos, considerando las
consecuencias a largo plazo y consultando con el equipo y otras partes
interesadas cuando sea necesario, es fundamental.

Innovacién Etica: Los ingenieros mecatrénicos a menudo lideran proyectos
innovadores. Es crucial que la innovacidén se realice de manera ética,
considerando el impacto en la sociedad y el medio ambiente. Esto puede incluir la
evaluacion de posibles riesgos y la implementacion de medidas de seguridad.
Inclusién y Diversidad: Un lider ético en ingenieria mecatrénica valora la
diversidad y fomenta un entorno inclusivo. Reconocer y aprovechar la diversidad
de habilidades y perspectivas en el equipo puede llevar a soluciones mas robustas
y éticas.

Comunicacion Clara y Abierta: La comunicacién ética implica ser claro y abierto
en la comunicacion con el equipo y otras partes interesadas. Esto incluye
compartir informacién relevante, reconocer errores y abordar problemas de
manera transparente.

En ese sentido, el liderazgo ético en ingenieria mecatrénica implica establecer una
cultura ética, tomar decisiones basadas en principios éticos, fomentar el desarrollo
profesional y personal, y promover la innovacion y la inclusion éticas. Al hacerlo, los
lideres pueden contribuir al éxito sostenible de sus equipos y al avance ético de la
ingenieria mecatronica.

DILEMAS ETICOS EN LA MECATRONICA

El ingeniero en mecatrénica puede enfrentarse a varios dilemas éticos en su practica
profesional. Algunos de estos dilemas pueden incluir:

1.

Conflicto de intereses: El ingeniero en mecatronica puede enfrentar situaciones
en las que sus intereses personales entran en conflicto con los intereses de la
empresa o del cliente. En tales casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas
que no comprometan la integridad de su trabajo.

Desequilibrio entre lo que consideramos justo o no: El ingeniero en mecatrénica
puede encontrarse en situaciones en las que se le pide que realice tareas que van
en contra de sus valores personales o de lo que considera justo. En tales casos,
el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan su integridad.
Mantenimiento de la confidencialidad: EI ingeniero en mecatronica puede
enfrentar situaciones en las que se le pide que mantenga la confidencialidad de
cierta informacion. En tales casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que
no comprometan la privacidad de la informacion.




Incumplimiento de normas o reglas: El ingeniero en mecatronica puede enfrentar
situaciones en las que se le pide que incumpla ciertas normas o reglas. En tales
casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan la
integridad de su trabajo.
Integridad y honradez: El ingeniero en mecatrénica puede enfrentar situaciones
en las que se le pide que actue de manera deshonesta o poco ética. En tales
casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan su
integridad.
Conflicto de intereses: El ingeniero en mecatronica puede enfrentar situaciones
en las que sus intereses personales entran en conflicto con los intereses de la
empresa o del cliente. En tales casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas
que no comprometan la integridad de su trabajo.
Desequilibrio entre lo que consideramos justo o no: El ingeniero en mecatronica
puede encontrarse en situaciones en las que se le pide que realice tareas que van
en contra de sus valores personales o de lo que considera justo. En tales casos,
el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan su integridad.
Mantenimiento de la confidencialidad: El ingeniero en mecatronica puede
enfrentar situaciones en las que se le pide que mantenga la confidencialidad de
cierta informacion. En tales casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que
no comprometan la privacidad de la informacion.
Incumplimiento de normas o reglas: El ingeniero en mecatronica puede enfrentar
situaciones en las que se le pide que incumpla ciertas normas o reglas. En tales
casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan la
integridad de su trabajo.

10.Integridad y honradez: El ingeniero en mecatronica puede enfrentar situaciones
en las que se le pide que actue de manera deshonesta o poco ética. En tales
casos, el ingeniero debe tomar decisiones éticas que no comprometan su
integridad.

En general, la ética en la ingenieria mecatronica implica la consideracion cuidadosa de
las implicaciones de las decisiones y acciones en todas las etapas del desarrollo de
proyectos, desde el disefio hasta la implementacion y mas alla. Los ingenieros
mecatronicos deben estar preparados para abordar estos dilemas éticos de manera
reflexiva y tomar decisiones que respeten los valores éticos y sociales.




CONCLUSION

En conclusion, la ética profesional en la ingenieria mecatrénica no solo se presenta como
una mera formalidad, sino como la columna vertebral que sostiene el progreso
tecnologico de manera ética y responsable. La integracion de la ingenieria mecanica,
eléctrica, electronica y de control para crear sistemas inteligentes y automatizados
conlleva una responsabilidad ética significativa. Los ingenieros mecatrénicos, al ser
arquitectos de innovaciones que abarcan desde robots industriales hasta dispositivos
médicos y automoviles autobnomos, se encuentran en la encrucijada de decisiones éticas
cruciales.

La practica ética no solo se limita al ambito individual, sino que se extiende a las
instituciones y organizaciones donde los ingenieros mecatrénicos desempenan su labor.
La ética empresarial, cuando se practica de manera integral, se traduce en armonia en
el entorno laboral y contribuye a resultados excepcionales. La responsabilidad social, la
transparencia en la comunicacion y la colaboracion ética se convierten en elementos
esenciales para el éxito y la reputacion de una empresa en el campo de la ingenieria
mecatronica.

Ademas, la existencia de codigos éticos profesionales, tanto a nivel nacional como
internacional, establece estandares que los ingenieros mecatronicos deben seguir para
garantizar un comportamiento ético y profesional. La adhesion a estos cddigos
proporciona un marco soélido para la toma de decisiones éticas, la competencia
profesional y el respeto a la integridad de la profesion.

En un contexto de liderazgo ético, los ingenieros mecatrénicos se destacan no solo por
sus habilidades técnicas, sino también por su capacidad para inspirar y guiar a sus
equipos hacia la excelencia. La promocion de un ambiente de trabajo ético, el desarrollo
continuo de los profesionales y la toma de decisiones éticas en situaciones complejas
son aspectos que definen un liderazgo ético en la ingenieria mecatronica.

En dltima instancia, los dilemas éticos que enfrenta un ingeniero mecatronico durante su
practica profesional son inevitables y requieren una consideracion cuidadosa. Desde el
conflicto de intereses hasta la responsabilidad social, cada decision implica sopesar
principios éticos sélidos y considerar las repercusiones a largo plazo. En este contexto,
la ética se convierte en el faro que guia el camino hacia un desarrollo tecnolégico que no
solo sea innovador y eficiente, sino también ético y responsable con la sociedad y el
medio ambiente. Asi, los ingenieros mecatronicos, al abrazar y practicar la ética en todas
las facetas de su trabajo, contribuyen significativamente a la construccion de un futuro
tecnolégico mas seguro, sostenible y equitativo.
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INGENIERIA MECATRONICA

EVALUACION UNIDAD 2

14. El coche no tripulado

Tras muchos afios de profesion, Phil es un reputado ingeniero de software al que todos piden consejos
sobre temas éticos y legales sobre la profesién. Un dia, el gobierno le pide que lidere la Comisién de Etica
y Buenas Practicas que va a crear para resolver muchas de las cuestiones que se le plantean sobre estos
temas. Phil, consciente de la complejidad del puesto pero también de su importancia para la sociedad,
decide aceptar.

El primero de los casos que llega a la Comision es sobre el coche autonomo que ha desarrollado la
compaiiia EasyDrive. Este ha sido un proyecto ejemplar. Financiado por un consorcio formado por capital
publico y privado (incluso participa el Ministerio de Transporte y Energia), el proyecto consiguié acabarse
en tiempo y sin ningun aumento de presupuesto con respecto al plan original. Las pruebas no solo se
dejaron en manos de la propia EasyDrive, sino que debido a la transcendencia del proyecto la mayoria de
los socios externos contrataron las suyas propias para garantizar la independencia de la evaluacién y
aumentar la confianza en sus resultados. Los prototipos funcionaron bien, los modelos finales llevan en la
calle desde hace casi cuatro afios, y el uso de este tipo de coches ha comenzado a extenderse entre la
poblacion.

Sin embargo, hace poco uno de estos coches atropellé a 4 ciclistas que circulaban por una carretera
secundaria de montafia, en una noche con niebla espesa, grandes lluvias y visibilidad casi nula. Las familias
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de los ciclistas estan desoladas, los que iban en el vehiculo estan aun traumatizados, y la poblacién
conmocionada por la tragedia. Ninguna de las personas que iba en el coche pudo hacer nada, pues todo
sucedié de pronto. Ademas, ellos no estaban a los mandos del vehiculo en ese momento porque llevaban
el piloto automatico activado.

Tras el informe pericial, se detectdé que el software no contemplaba una conduccién en situaciones con
una visibilidad tan limitada como la de aquella noche. Nadie era consciente de que se podria producir tal
problema, al tratarse de una situaciéon no contemplada en los disefios, especificaciones o pruebas.
Tampoco se advertia nada a los tripulantes, pues en esas condiciones a nadie se le hubiera ocurrido hacer
un viaje en coche por esas carreteras.

El publico comienza a culpar al gobierno, y en particular al Ministerio de Transporte y Energia, por
autorizar tales tipos de vehiculos sin las suficientes garantias, a pesar de que en cuatro afios ninguno de
estos coches se haya visto involucrado en ningln accidente (una tasa impensable si la comparamos con
la de los coches normales). Por su parte, el gobierno culpa a la empresa y le pide responsabilidades, a
pesar de que los coches pasaron todas las pruebas y cumplen todas las especificaciones para las que
fueron disefiados. La empresa ha llamado a Peter, el jefe del departamento de ingenieria software, puesto
que el incidente es responsabilidad del sistema de navegacion y deteccion automatico de colisiones del
vehiculo. Acusan a su departamento del mal funcionamiento de dicho sistema. Aunque se tratara de una
situacién poco comun y que no estaba contemplada explicitamente en los disefios originales, se supone
que el sistema deberia haber reaccionado correctamente. Con mds de 30 personas en el departamento
involucrados en el disefio, desarrollo pruebas y mantenimiento del mismo, no es posible responsabilizar
a nadie en concreto.

Sin embargo, alguien debe ser responsable de la catastrofe.
Preguntas:

1. ¢éQuién crees que debe ser responsable del incidente? ¢Los ciclistas por salir con esas condiciones
meteoroldgicas y por un lugar con poca visibilidad? ¢Los tripulantes por haber cogido el coche
en un dia como ese y haber activado el control automatico? ¢El gobierno por autorizar el uso de
coches no tripulados sin las garantias suficientes? ¢El jefe del departamento de software, Peter,
por no haber probado esta situacidn, aunque no estuviera contemplada en las especificaciones
originales? ¢El consorcio de empresas por no haber disefiado un conjunto de pruebas completo?
¢La empresa EasyDrive como constructora del coche y por tanto responsable de éI? ¢ Ninguno de
ellos?

2. A Phille preguntan si el ingeniero de software debe ser responsabilizado por el accidente, ya que
de todos es conocido que los ingenieros deben aceptar la responsabilidad del software que
construyen. Sin embargo, el sistema cumplid todos los planes de desarrollo y pruebas
establecidos. ¢ Qué debe contestar Phil?

3. También le preguntan a Phil sobre lo que deberia hacer el gobierno en cuanto a politicas de
autorizacién de artefactos, vehiculos y otros sistemas no tripulados por personas, sino
controlados por software. Al igual que son asumibles los errores de humanos a la hora de operar
este tipo de instrumentos, é¢son asumibles los errores en el software? ¢Hasta qué punto?
éEstariamos eximiendo a los ingenieros de software por su responsabilidad en este tipo de casos?

4. ¢éQué ocurre en el resto de las ingenierias civiles en casos similares a este?

[Fuente: elaboracion propia]
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¢, Quién crees que debe ser responsable del incidente? ¢ Los ciclistas por salir conesas * 40 puntos
condiciones meteoroldgicas y por un lugar con poca visibilidad? ¢ Los tripulantes por

haber cogido el coche en un dia como ese y haber activado el control automatico? ¢ El

gobierno por autorizar el uso de coches no tripulados sin las garantias suficientes? ¢ El

jefe del departamento de software, Peter, por no haber probado esta situacién, aunque

no estuviera contemplada en las especificaciones originales? ; El consorcio de

empresas por no haber disefiado un conjunto de pruebas completo? ;La empresa

EasyDrive como constructora del coche y por tanto responsable de él? ; Ninguno de

ellos?

La responsabilidad en este incidente es algo demasiado compleja, puesto que la misma puede ser
compartida entre varias partes, y el decidir a quien corresponde la culpa depende de la consideracién de
distintos factores, de tal forma que la decision de atribuirle la culpa a alguna de las partes involucradas
involucraria investigaciones legales, incluyendo dentro de ellas la inclusidn de dilemas éticos.

Comenzando por los ciclistas, un argumento que se podria usar demasiado en su contra es el hecho de que
deberian haber considerado su seguridad personal y evitar salir en condiciones extremas, sin embargo, en mi
opinién los ciclistas no son responsables del accidente, ya que tienen derecho a circular por la carretera,
independientemente de las condiciones meteoroldgicas. Aunque si hubieran tomado mds precauciones al
hacerlo en esas condiciones.

Ahora bien, del lado de los tripulantes. A ellos tampoco se les podria considerar los culpables del incidente,
esto debido a que ellos confiaron en que el sistema de piloto automatico y no consideraron en ningun
momento que pudiera suceder algo asi al no haber incidentes previos o alguna advertencia sobre utilizar ese
sistema en dichas condiciones.

El gobierno podria tener en parte algo de responsabilidad en este caso, puesto que fue quien aprobd que este
tipo de vehiculos puedan circular, pero no hay que olvidar que estos modelos son aun muy recientes y hasta
el momento nunca habian generado ningun accidente. Aunado al hecho de que aprobaron el uso de los
mismos en base a las pruebas realizadas para su buen funcionamiento.

Por parte del consorcio que financio el proyecto, su responsabilidad llegaria hasta el punto de comprobary
averiguar el nimero de pruebas que plantearon y desarrollaron para poder probar el coche con piloto
automatico. Ademas, estaria limitada su responsabilidad por cldusulas contractuales en su participacion del
proyecto.

Ahora entramos a las partes que tienen mas responsabilidad: el jefe del departamento de softwarey la
empresa EasyDriver.

Peter, el jefe del departamento de software, podria tener cierta responsabilidad si se demuestra que su
departamento no prob6 adecuadamente el sistema en condiciones de visibilidad limitada, incluso sino
estaba contemplado en las especificaciones originales, aunque atribuirle toda la responsabilidad seria
injusto, ya que el desarrollo de software suele ser un esfuerzo colaborativo con mdltiples personas
involucradas. Por lo que este solo seria responsable parcialmente y solo si se demuestra lo anteriormente
descrito.

Y finalmente, tenemos a la empresa EasyDriver quien, como constructora del coche auténomo, tiene una
responsabilidad significativa en este incidente. Aunque es posible que no hubieran previsto una situacién tan
extrema, se espera que los fabricantes de automdviles asuman la responsabilidad de garantizar la seguridad
de sus productos. EasyDrive debe ser responsable de su disefio, desarrollo y pruebas, asi como de
proporcionar informacién adecuada a los usuarios sobre las limitaciones del sistema auténomo,
precisamente para evitar situaciones como las del accidente descrito en el documento.

En conclusion, en este caso lo mas adecuado seria que las autoridades correspondientes sean quienes
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decidan la culpabilidad y responsabilidad de cada uno de los involucrados. Sin embargo, y desde mi punto de
vista, es la empresa EasyDriver quien deberia hacerse cargo de mayor parte de esta situacion, ya que no
previo el que su sistema pudiera fallar o no realizo las pruebas suficientes para asegurar el buen
funcionamiento del mismo.

Este formulario se cre6 en INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES TUXTLA.
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