Act. 3.1 Exposicion del protocolo de investigacion

INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR ASIGNATURA: Taller de Investigacidn |
DE SAN ANDRES TUXTLA
NOMBRE DEL DOCENTE: ING. ALMA ROSA CAMPOS LARA FECHA: diciembre 2023

NOMBRE DEL ESTUDIANTE:
JADE JIMENEZ CHAGALA
JORDY VENZOR

INSTRUCCION

Revisar los documentos o actividades que se solicitan y marque en los apartados “SI” cuando la evidencia a evaluar se
cumple; en caso contrario marque “NO”. En la columna “OBSERVACIONES” ocupela cuando tenga que hacer
comentarios referentes a lo observado.

CUMPLE
V'gl'E?R CARACTERISTICA A CUMPLIR (REACTIVO) OBSERVACIONES
REACTIVO S NO
Esquema de diapositiva. Disefio y Buena exposicion
estructura visual, colores, fondos y tamafio
20 de letra apropiada. Sin saturar texto en 20
las diapositivas.
Portada: Titulo del protocolo de
investigacion, nombre del Alumno (s)
5 Nombre de la escuela (logotipo), Carrera, 5
Asignatura, Profesor, Lugar y fecha.
Expresién Oral: Dominio del tema, habla FALTA DE DOMINIO DEL TEMA
10 con seguridad, erro errores de diccion y 10
muletillas (cAlificacion individual)
Desarrollo de la exposicion (calificacién LECTURA DE DIAPOSITIVAS
individual)
> a. Utiliza las diapositivas como apoyo, no >
lectura total
b. Desarrollo del tema fundamentado y con
10 . 10
una secuencia estructurada.
c. Expresion no verbal (gestos, miradas,
20 . 10
lenguaje corporal, postura, etc.)
Puntualidad (para iniciar y concluir la
10 exposicion), presentacién y arreglo | 10
personal (vestimenta formal)
80 80 | 65
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EXPOSICION DE PROYECTO

TALLER DE INVESTIGACION

INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES
MATERIA: TALLER DE INVESTIGACION

DOCENTE: ING. ALMA ROSA CAMPOS LARA
ACTIVIDAD: EXPOSICION

GRUPO: 511-A

PERIODO ESCOLAR: SEPTIEMBRE 2023 - ENERO 2024
CARRERA: INGENIERIA MECATRONICA

ALUMNO: JADE YAEL CHAGALA JIMENEZ
JORDY DE JESUS VENZOR CERDA

ROBOT PARA

INVERNADERO
DETECTOR DE
PLLAGAS

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

A pesar de los avances en tecnologia agricola, la detecciéon tempranay la
identificacion precisa de plagas en invernaderos siguen siendo desafios
importantes. La falta de herramientas automatizadas y eficientes dificulta la
identificaciéon oportuna de plagas especificas, lo que conduce a respuestas
inadecuadas o tardias para su control. Ademas, la dependencia de métodos
convencionales de control de plagas basados en pesticidas puede resultar costosa y
perjudicial para el medio ambiente. Por lo tanto, se plantea la necesidad de
desarrollar un robot especializado que pueda detectar, identificar, mapear y
combatir plagas de manera precisa y oportuna en entornos de invernadero.
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INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES TUXTLA
TALLER DE INVESTIGACION |

PROTOCOLO DE INVESTIGACION 511-A

NOMBRE DEL DOCENTE: ING. ALMA ROSA CAMPOS LARA

NOMBRE DEL ESTUDIANTE:
. JADE YAEL CHAGALA JIMENEZ
. JORDY DE JESUS VENZOR CERDA

FECHA: diciembre 2023

ITEM INDICADOR VALOR PUNTAIJE
Cuenta con con los requisitos de:
L. a. Nombres de los integrantes, grado, grupo, asignatura, etc.
Presentacion ” 8 & grup & 1
b. Buena presentacion
c. Formato
Indice Indica los temas principales del proyecto de investigacion. 1
Titulo de proyecto Debe de contener menos de veinte palabras 1
contextualizar el area o disciplina de estudio donde se enmarca la problematica.
. 1. El espacio de ese contexto, éDonde?: puede ser un espacio real, es decir, un lugar determinado (un pais,
Planteamiento y X o RV,
) ciudad, poblado, urbanizacidn, calle, empresa, organizacidn, instituto, etc.
formulacién del ) o ) (o - ) 2
2. El tiempo ¢Cuando?: si es una problematica reciente o de largo periodo.
problema s o . .
3. El modo ¢Como?: resalta como se presenta la problematica y como se ha estudiado o considerado
previamente.
Obietivos Reflejan el tipo de solucidn que se plantea dar al problema, sefializan la meta de la investigacion (objetivo general). Guarda 5
) directa relacion con el problema e hipétesis de investigacion
Justificacion Corresponde al sustento de la investigacidn y |a explicacion de las razones que impulsan su realizacién. Sefiala la ruta para 1
resolver un problema que afecta a una parte importante de la poblacion.
Obtiene la comprensidn de los conceptos que permitan abordar el problema de investigacion planteado. Los términos que
Marco teérico y/o | se definen estan contenidos en el problema y las definiciones conceptuales estan sustentadas en bibliografia actualizada. )
estado del arte Deberd contener mas de cinco antecedentes, con los hallazgos principales de la investigacion referida.
Realiza citacion en formato IEEE
Pregunta de investigacion seguida de:
Hipétesis Constituye una respuesta directa al problema de investigacion (hipdtesis general. Las hipdtesis se derivan del analisis 1
del problema o fendmeno a investigar y toman en cuenta la teoria propuesta
Determina la poblacién y la muestra (en caso necesario). Precisar los tipos de investigacion que llevara a cabo en su
Bosquejo del | protocolo de investigacion, los procedimientos y las pruebas estadisticas que utilizard en base a la hipétesis. Indica el plan )
Método de recoleccion de informacidn para el trabajo de campo, para el procesamiento y andlisis de la informacion, asi como la
grafica de resultados.
Matriz de - - . T .
. . Debe contener objetivos y coherencia entre el planteamiento del problema e hipdtesis, método. 2
consistencia
Aspectos - . . .
Lo . Cronograma de actividades. Indica los tiempos de los procesos y acciones para llevar a cabo un proyecto 2
administrativos
Presupuesto Costo de los materiales a utilizar para la elaboracién del proyecto. 2
Referencia utilizar libros clasicos y actualizados, libros y revistas electrdnicas, investigaciones y publicaciones. Citas y referencias 1
bibliografica formato IEEE
CALIFICACION 20
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4. -PLANTEAMIENTO
Observacién de datos v bechos

‘En el dmibito de Ia agriculnum modems, los robors disefiados para opeser en invernaderos son
berrsmientas sltumente beneficiosss que coutrbuyen o implementar la eficacia v o
Tendimisnto

‘Estos ofrecen uns smplia gama de beneficios y capacidades, los cusles mejoran 1a gestién de
a agriculfurs, tales como, medir 1s temperatura, s humedad, medi 13 concentracién del agua,
Ia dsteccién de objeros, 1a medicién del clims, mmbién cuentan con W sensor de sahud
vegetal el cual sefiala los diferentes problemas de salnd en los cultivos.

‘En los filtimes afios las imovaciones ‘han tenido un gran. ol sector

azricola, y no tam solo en este, también en el sector de aviculfura, porciculnra, ene ofras.
‘Estas mejorss tecaolégicas nos syudan & optimizar los procesos, llevando 1 mejor conmol
¥ mis praciso

Tomando esto como Teferencia y apoyo, muestro proyecto tendri ciertas mejoras ¥
caracteristicas adicionales en comparacién con los robots ya existentes, sste robot se cresrd
con Ia finzlidad de que mejoren 1z eficiencia y la productividad de Ia agriculngs, al igual que
reducir la mano de obrs necesaria.

Po ello se le implementari un sist=ma de pulverizacion y sensores pars detectar plagas, con
el fin de que pusda rociar de manera precisa pesticidas o soluciones orgimicas pars controlar
¥ eliminar ciertas plagas de una manera mas eficients.

Tambin se pretende que este robot lleve a cabo 1m monitoreo de cultivos, el cual tendrd I
fimcionalidad de que recoma el invernadero y recopilé datos sobre la salud de las plantas,
esto va a permitir medir 1s humedad del suelo, Ia temperstura, Is humedsd del aire y ofros
parimetros importanfes para que se fenza um conwol més preciso del ambisnts en el
que se encuenman.

e ITSSAT

6. OBJETIVOS GENERALES:

Disediar um robot que pueda adaptarse a diferentes tipos de invernaderos, detectar y fmnigar
Ia presencia de insectos, enfermedadss y malezas en las plans.

Majorar 1a eficiencia de Ia gestién y el cuidado de las plantes enun invernsdero.

7. OBJETIVOS ESPECIFICOS:

- Analizar las caracteristicas del suslo, tamperamrs ¥ umedsd segim el ambiente adsptado
del invermadero.

~Idntificar los componentes electrénicos wilizados en el imvemadero.

-Disefiar mecanismos efectivos y efsctives de control de plazas.

- 1 sistema i6n que pesmita al vers porel
imvernadero y llegar 2 zonas donde se encuentran presentes las plagas identificadas.

1. Monitoree v conTol de lss condiciones ambientsles: EL robot racopils dstos sobre
temperamira, Wemedsd, miveles de CO2 y oTos perimerros importamtes deamo dal
invernadero y realiza ajnstes amtomdticos para mantener las condiciomes ideales para el
cracimiento de las plants

2. Riego y familizscién suromdticos: Implementsr sistemas de mego y farilizacién
auromticos basados en 1a deteccién de las necesidades de 3gus ¥ mumientes de las planms.
Los robots deben dispensar apu v fertilizantes de forma preciss v eficiente 3. Deteccién y
conirol de plagss y enfermedsdes: utilizar sansores para detectar la prasencia de plagas ¥
enfermedades de las plantas y aplicar tratmientos y medidss preventivas selectivas ¥
OpornmEs S2EIm Sea DeCesario.

4. i de - Feealizar tareas de T tales como: B. Poda
de plamas, limpiezs de ress de cultivo ¥ repaTacién de equipos en invemaderss.

5. Navegacién y evitacion de obsticulos: desarrolle capacidades de navegacién amténoms
para navegar de forms sezura por &l invemadero y evitar obsticules como mesas de cultive,
estantes y astruchzmas.

6. Comumicacién y gensracién de informes de datos: crear Is capacidad de commmicarse con
los emplesdos y enviar informes sobre Ias condicionss ¥ scrividades reslizadas 3 ravés de ls
interfaz de ustatio y el sistema de gestin.

7. Optimizacién ¥ izaj itico: i algorimes de optimizacién ¥
aprendizsje sutomifico para mejorar la eficiencia de la gestién de invemnaderos v 1a toma de
decisionas basadas en los datos recopilados a 1o largo del tempo




