
GUIA DE PRÁCTICAS DE MECANISMOS 

ÍNSTITUCIÓN 

AREA 

DEPARTAMENTO 

ASIGNATURA 

UNIDAD DE 
APRENDIZAJE. 

Competencia 
especifica a 
desarrollar. 

PRACTICA 

ESCENARIO. 

ÍNSTITUTO TECNOLP�ICO SUPERIOR DE SAN ÁNDRÉS TUXTLÁ 

3. Bastidor. 

ANALISIS Y SINTESIS DE MECANISMOS 

Materiales, 
Instrumental, Maquinaria y| 
Equipo. 

1 

1. Juego de levas de Disco. 

4:3 Diseño gráfico de leva de disco con Seguidor 
de Rodillo. 

Herramientas, 

2. Palpadores de Rodillo. 

DIRECCIÓN ACADÉMICA 

Laboratorio de: Trabajo de campo, 
talieres y áreas de servicios de 
Mantenimiento Mecánico. 

DIVISIÓN DE INGENIERÍA ELECTROMECÁNICA 

Diseñar y trazar el perfil de una leva de acuerdo al tipo de 
movimiento y tipo de seguidor 

4. Disco graduado indica el 
ángulo de giro 

5. Reloj de comparación 

LEVAS. 

CLAVE: EMF405 

Limpia el área de trabajo. 

YUXTLA 

NO. 03 

Desempeños /y (o) desarrollo. 

No. 01 

Aplica las medidas de seguridad e higiene en el 
desarrollo de la práctica. 

Procedimiento A. 

Duración: 4 HRS 

Prepara el equipo a emplear, los instrumentos, las 
herramientas y los materiales necesarios para el trabajo 
de Mantenimiento. 

Evita la manipulación de líquidos y alimentos cerca del 
área de trabajo. 

El grupo se dividirá en equipos de trabajo de acuerdo a las 
instrucciones del instructor. 

Y02 A 

1. Dibujar el diagrama de desplazamientos en la leva. 
2. A partir de! diagrama anterior, determinar gráficamente et 

perfil teórico y real de dicha leva. 
3. La determinación gráfica del perfi! se Heva a cabo con e! 

proceso dibujo siguiente: 
htps://www.youtube.com/watch?v=6_19TU4RFns 

Maria Guadalupe Rodrigue Perer 
28/05124 
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2 

linea prímitiv­ 

El m�todo utilizado para el d1seño de la leva mostrada en la figura 9, es el mismo que en el del 

caso anterior con las particularidades que a continuación se detallan: 

Circulo 

Procedimiento B 

base 

DISEÑO GRAFICO DE LEVAS CON SEGUIDOR DE RODILL0 
CON MOVIMIENTO DE TRASLACION. 

£ (A) 

diagrama de 

12 1 2 3 45 6 718 iÙ 

Circulo primitivo 

Perfi1 de leva 

de splazamiento 

Accionamienoposo Retorneposo 

Posicion del seguidor 

SAN ANDRES TUXTLA 

11 

FHig.9 Discho gráfico de una leva con segudor de traslacIÓn de rod1llo 

a) En este caso se deberá conocer el radio del circulo base y el del rodillo del seguidor. 

b) El perfil que se obtiene uniendo los centros del rodillo del seguidor, en su rotación alrededor 

de la leva, es la denominada curva primitiva. 

c) El perfil de leva se obtendra trazando la tangente a las sucesivas posiciones que irá ocupando 
el rodillo del seguidor a med1da que su centro se va desplazando por la curva primitiva. 

Marta Guadalupe Kodrigue Peier 
28/031 24 



GUIA DE PRÁCTICAS DE MECANISMHOS 

TERMINOLOGÍA 

MARCO TEORICO 

SAN ANORES ruKrLA 

En la Figura 5 sc muestra una transmisión con un mccanismo de leva plano con 

palpador de rodillo. La terminologia asociada al mismo, es la siguiente: 

Circunferencia base: Es la circunferencia más pcqueña. de radio R b . que pucde 

trazarse con centro en cl eje de rotación de la leva y tangente a la superficie fisica de 
ésta. En cl caso de un palpador de rodillo es más pequeña que la circunferencia 

primaria, siendo la diferencia cl radio del rodillo R. 

Circunferencia primaria: Es la circunferencia m£s peque'a, de radio R, .que se pucde 
trazar con centro en el cje de rotación de la levay tangente a la curva de paso. Esta sölo 

sc aplica en cl caso de palpadores circulares o curvos. 

Curva de paso: Es la trayectoria que describe el centro del rodillo en la referencia 
solidaria a la leva. al completarse una vuclta de csta. Corresponde a la curva ofset 

(perfil teórico de la leva), separada una distancia igual al radio del rodillo R, del perfil 

real de la leva. En el caso de un palpador puntual (R,= 0), el perfil teórico coincide con 

cl perfil real de la leva. 

Punto de trazo: Es un punto del palpador que al realizar la inversión cinemåtica 
deseribe la trayectoria que constituye el perfil de la leva (cuando el palpador es puntual) 
o la curva offset al perfil (curva de paso o perfil teórico de la leva) cuando el palpador 
es circular. 

Angulo de presión: Es cl ángulo entre la nornal común a los perfiles de la eva y del 

palpador en el punto gcométrico de contacto y la direceión de la velocidad de dicho 
punto del palpador. Si el palpador es de rodillo debe considerarse la dirección de la 
velocidad de su centro. 

Excentricidad: Es la distancia s entre el cje a lo largo del cual se traslada el palpador y 

el centro de rotación de la leva. Su valor pucde ser nulo (s = 0. palpador axial o 
alineado), Sólo está presente en palpadores con movimiento de traslación. 

Mara Gu adalupe Rodriguee Peree 
28/03/24 Y02 A 
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Ángulo de presión 

4 

Normal común 
Punto de trazo 

Circunferencia primaria 

dor 

R, 

Y02 A 

R 

Tangente común 

-Palpador 

SAN ANORES TUXTLA 

R, 

Curva de Paso 

Perfil de la leva 

-Circunferencia base 

Figura 5. Teminologia de los mecanismos de leva-palpador. 

Marra Guodalupe Rocrige Percu 
28/0s/24 
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(on este 
hÍo de 
Palpador 

(Lasificaraon wgun la gxometria det cxtreano del palpAdor 

a. g) Palpador de rodillo. 

b. ) Palpador puntual. 
c, h) P. plano o de cara plana recto. 

SAN ANORES TUNTLA 

d) P. de cara plana inelinado. 

e) P. de cara curva sumetnco. 

1. )P. de cara curva asinetrico. 

Maria Guadalupe Pociguer Verc 
Y02 A 28/05 (2q 
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CONCLUSIONES. 

Anaiamnos lo posi cion anqular de la 
leva para deteminar la altura que 
COnsegurã el sequdor de a cuerd o 
a ella, 

OBSERVACIONES. 

* Se logra descubir una 

SAN ANORES TUKTLA 

de mior manera 

mas detnida SI Se analian intcva 
los peqyenoy así Je pude apreciar 

la curVa. 

Sogin 

trayectono 

en la 

ete tpo de Ievojel reposo 
my corto (cuondo se encuentra 

parte alta de la gráfica). 

M9 Cuadabpe Dodigucz Peiee 
28/0s |24 
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