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TO4A01 Cuestionario: DS-Equipo 1

MAURICIO CAIXBA SANCHEZ - 11 nov

30 puntos

Leer las instrucciones en el archivo adjunto TO4A01_Cuest_DS2024.pdf

Se recomienda la siguiente bibliografia:

1. Eduard W. Kamen, Bonnie S. Heck, Fundamentos de Senales y Sistemas usando la Web y
MatlLab 3a. Edicion, Ed. Pearson Prentice Hall

2. Umez_Eronini E., Dinamica de sistemas y control., International Thomson Editors. (2001)

3. Wood y Law, Modeling and simulation of dynamic systems, Prentice Hall. (1997)

4. Close, Ch. M. y Frederick, D. K., Modeling and analysis of dynamic systems. Ed. Houghton
Mifflin. 1993.

5. Rowell, D. y Wormley, D. N. System dynamics: an introduction, Ed. Prentice-Hall, (1997)

6. Shearer, J. L. Y Kulakowski, B. T. Dynamic modeling and control of engineering systems,.

Ed. Macmillan, (1990)

7. Wellstead, P. E. Introduction to physical system modeling, Ed. Academic Press, (1979)

8. Takahashi, Y,.Rabins, M. J. y Auslander, D. M., Control and dynamic systems. Ed. Addison
Waelavy (1077

Fecha de entrega: 18 nov
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- Entregada el 18 nov a las 16:27
, . . . . 9 Ver historial
1. ;A qué se le denomina sistema continuo de primer orden’ -
08 TO04A01_RepCuest D.. [/
Un sistema continuo de primer orden es un sistema dinamico cuya respuesta temporal esta
gobernada por una ecuacion diferencial lineal de primer orden. Es uno de los modelos mas basicos
en el analisis de sistemas y control, y se caracteriza por su capacidad para modelar fenomenos Calificacion
fisicos simples, como la carga y descarga de un capacitor, la transferencia de calor, o el flujo de un
fluido a través de un sistema.
30/30 :
Forma matematica
La ecuacion diferencial general de un sistema continuo de primer orden es: o
Rubrica [4 /30
dy(t Precisiony ca... v /7,5
T y(t) + y(t) = Ku(t)
dt
y(t): Variable de salida (respuesta del sistema).
u(t): Variable de entrada (estimulo o senal de entrada). > Confiabilidad ... v /7.5
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para que sea estable m TO4A01 _REPC uest_D... Z
Estabilidad en el plano z (transformada Z para sistemas discretos) . pe .
en relacion con el plano s (transformada de Laplace para sistemas continuos) Calificacion
L]
30/30 .
Im(z)
Rubrica [4 /30
L Precisiony ca... v /7,5
b/(1-a) |
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Confiabilidad ... wv /7,5
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X Rubrica

TO4A01 Cuestionario: DS-Equipo 1

Precision y calidad de las respuestas

Las respuestas son precisas en el contexto del tema

Excelente 7,5 puntos Notable 6,75 puntos

Casi todas las respuestas
desarrollan el tema de
manera completa,
responden exactamente a
lo que se cuestiona y dan

Todas las respuestas
desarrollan el tema de
manera completa,
responden exactamente a
lo que se cuestiona y dan
una idea clara y precisa
del tema que se aborda.

una idea clara y precisa
del tema que se aborda.

Confiabilidad de las fuentes

Las fuentes de bibliograficas deben ser de autores reconocidos en su area, el contenido debe provenir de fuentes oficiales (libros, revistas cientificas, articulos técnicos y cientificos,

manuales y guias técnicas de fabricantes)

Bueno 6 puntos

Al menos el 80 % de las
respuestas desarrollan el
tema de manera
completa, responden
exactamente a lo que se
cuestiona y dan una idea
clara y precisa del tema
que se aborda.

Suficiente 5,25 puntos

Al menos el 70 % de las
respuestas desarrollan el
tema de manera
completa, responden
exactamente a lo que se
cuestiona y dan una idea
clara y precisa del tema
que se aborda.

Insuficiente 4,5 puntos

Muy pocas de las
respuestas desarrollan el
tema de manera
completa, responden
exactamente a lo que se
cuestiona y dan una idea
clara y precisa del tema
que se aborda.

/30
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i
8 T04A02_RepEjercicio.. [/
INSTRUCCIONES
Resolver los siguientes problemas y ejercicios.
Calificacion
Ejercicio 1
; : ~ 0 40/40 :
Un termometro requiere de un minuto para alcanzar el 98 % del valor final de la respuesta a
una entrada escalon. Suponiendo que el termOmetro es un sistema de primer orden, encuentre
la constante de tiempo.
El termometro requiere 1 minuto para alcanzar el 98% del valor final de su respuesta. Rubrica [/ /40
Es un sistema de primer orden, cuya ecuacion tipica es:
Cantidad de p... v /13
y(t)=1—e7"
Donde: @
y(t): Respuesta del sistema en el tiempo t.
T: Lonstante de tiempo. Procedimiento v /14
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8 T04A02_RepEjercicio.. [/
Aislamos C:
2.9957 Calificacion
o f1-¢2
40/40 :
Para resolver la ecuacion no lineal, aproximamos el valor de (
{ =0.69 o
Rubrica [ /40
El tiempo de asentamiento para un sistema de segundo orden bajo el criterio de 2%, esta dado Cantidad de p... v /13

por:

.l ©)

Pagina 7 de 22 — @ 4
Dado t; = 2s, Sl-’Etltul— Procedimiento v /14
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N
10 8 T04A02_RepEjercicio.. [/
s24+2s+10
Obtenemos los parametros del sistema: Calificacion
w2 =10 = w,, =V10 = 3.162 rad/s
) 40/40 :
2l =2 = { = —— = ().316
(@n {=73162
‘ _ _ Rubrica [4 /40
La respuesta escalon r(t)=u(t) se obtiene usando la transformada inversa de Laplace. La salida
C (s) se calcula como: ,
Cantidad de p... v /13
10 1
C(s)= C—
(5) s2+2s+10 s @
Descomposicion parcials o >
5 Procedimiento w /14
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Respuesta Escalon Unitario =7
1 25| S ———— Entregada el 26 nov a las 18:00
100 Ver historial
2 0.75 .
£ 050 08 T04A02_RepEjercicio.. [4
0.25
0.00 )
0 2 4 6 8 10
Tiempo (5]
Calificacion
Respuesta Impulso Unitario 40/40 :
2r —— Respuesta Impulso
51
s _
g | Rubrica [F /40
0 2 4 6 8 10 Cantidad de p... v /13
Tiempo [s])
% .
Ejercicio 6: Procedimiento wv /14
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TO4A02 Ejercicios: DS-Equipo 1

Cantidad de problemas y ejercicios

La cantidad de ejercicios propuestos deben ser resueltos en su totalidad

Excelente 13 puntos Notable 11,7 puntos Bueno 10,4 puntos

Presenta la totalidad de
ejercicios y problemas
resueltos.

Entrega el 90 % de los
ejercicios y problemas
resueltos.

Entrega el 80 % de los
ejercicios y problemas
resueltos.

Procedimiento

Forma de presentar y ordenar el proceso de resolucion de los problemas y ejercicios.

Excelente 14 puntos Notable 12,6 puntos Bueno 11,2 puntos

Refleja un razonamiento Refleja un razonamiento Refleja un razonamiento

en su mayoria detallado y semi-ordenado, puede

D [ (R T [N [ | e - e e e e

detallado y ordenado,

B T [ [

Suficiente 9,1 puntos

Entrega el 70 % de los
ejercicios y problemas
resueltos.

Suficiente 9.8 puntos

Refleja un razonamiento
sin orden, puede hacer los

Insuficiente 7,8 puntos

Entrega menos del 60 %
de los ejercicios y
problemas resueltos.

Insuficiente 8,4 puntos

No refleja ningun
razonamiento, resuelve

/40

13

14
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Para revisar

Calculo Diferencial 2024-111A
111A-2024

Seguir las instrucciones del archivo adjunto y elegir uno de los experimentos propuestos. Presentar el experimento
presencialmente para su evaluacion, en la fecha inmediata a la entrega.

Calculo Diferencial 2024-111B

111B-2024 = Rubrica: 5 criterios « 30 ptos.
Dinamica de Sistemas 2024 ‘
711-2024 W )
| TO4A03_Experimento_DS20...
Vibraciones Mecanicas 2024... PDF

STTA

Vibraciones Mecanicas 2024...
511B-2024

o) i
—~y Comentarios de la clase

|

» I ¢ Q0000 CT

Anade un comentario de clase...

Cursos en los que te has insc... 0

Tareas pendientes @

Introduccion a la Vision por C...
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mﬁ INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE SAN ANDRES TUXTLA

ITSSAT DIVISION DE INGENIERIA MECATRONICA b\ 4 Calificacion
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Materiales Para La Realizacion Del Circuito

e Capacitor de 22 microfaradios
e Transformador eléctrico 12 V
e Jumpers

e Resistencia de 1K Ohm
e Pllade3.3V

e Placa de Arduino

e Protoboard

e Pulsador

4|
<

Devolver

Archivos

Entregada el 28 nov a las 23:17
Ver historial

8  T04A03_RepExperim..

Calificacion

24/30

Rubrica [/

Funcionalidad... wv

Estabilidad de... w

4
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L
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Ver historial
n
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Calificacion
24/30 :
<0.1) { L.
Rubrica [/ /30
Funcionalidad... /6

currentReading

Serial .println (currentReas

Estabilidad de... v /6
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RESULTADOS OBTENIDOS
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Calificacion
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Figura 3.- Prueba realizada con un condensador de 100 Microfaradio.

CONSTRUCCIOND DA E EXPERIMENTO

Circuito RLC Série

Estabilidad de... v /6
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2 TO4A03 Experiment x | +

google.com

Funcionalidad y puntualidad de entrega

El experimento debe entregarse dentro del tiempo especificado y funcionando.

Excelente 6 puntos

Se presenta el arreglo
experimental cumpliendo
en funcionalidad y
adelantando a los otros
equipos.

Estabilidad del experimento

Notable 5,4 puntos

Se presenta el arreglo
experimental funcionando
y en tiempo (al menos 5
horas antes del limite de
tiempo)

De |la calidad de los materiales y estructura del experimento.

Suficiente

Arreglo experimental con
fallas identificadas y

6 puntos

Excelente 5,4 puntos

Arreglo experimental
robusto sin fallas.

Bueno 4,8 puntos

Se presenta el arreglo
experimental funcionando
con pocas deficiencias y
en limite de tiempo.

Notable 4,8 puntos

Arreglo experimental con
pocos errores en la

| s AN

Suficiente 4,2 puntos

Se presenta el arreglo
experimental funcionando
con varias deficiencias y
en limite de tiempo.

Bueno 4,2 puntos

Arreglo experimental con
fallas identificadas y

. S [ [

Insuficiente 3,6 puntos

Se presenta el arreglo
experimental sin
funcionar con varias
deficiencias y en el limite
de tiempo.

Insuficiente 3,6 puntos

Arreglo experimental con
fallas intermitentes.

/30
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