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DISENO GRAFICO DE LEVAS CON SEGUIDOR DE ROD
CON MOVIMIENTO DE TRASLACION. ol
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Perfil de leva

Fig-9. Disefio grifico de una leva con seguidor de traslacion de rodillo.
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En la Figura § se muestra una transmision con un mecanismo de leva plano con

palpador de rodillo. La terminologia asociada al mismo, es la siguiente:
Circunferencia base: s la circunferencia mas pequeiia, de radio R , , que puede

trazarse con centro en el ¢je de rotacion de la leva y tangente a la superficie fisica de
~ ¢sta. En el caso de un palpador de rodillo es mas pequeiia que la circunferencia
. primaria, siendo la diferencia el radio del rodillo R,

Circunferencia primaria: Es la circunferencia mas pequeiia, de radio R , .que se puede
trazar con centro en ¢l ¢je de rotacion de la leva y tangente a la curva de paso. Esta solo

se aplica en ¢l caso de palpadores circulares o curvos.

Curva de paso: Es la trayectoria que describe el centro del rodillo en la referencia
solidaria a la leva, al completarse una vuelta de esta. Corresponde a la curva offser
{perfil teorico de la leva), separada una distancia igual al radio del rodillo R , del perfil

real de la leva. En el caso de un palpador puntual (R, = 0), el perfil teorico coincide con
¢l perfil real de la leva.

Punto de trazo: Es un punto del palpador que al realizar la inversion cinemdtica

describe la trayectoria que constituye el perfil de la leva (cuando el palpador es puntual)

o la curva offset al perfil (curva de paso o perfil tedrico de la leva) cuando el palpador

» de presion: Es el angulo ¢ entre la normal comin a los perfiles de la leva y del
r en el punto geométrico de contacto y la direccion de la velocidad de dicho :
el palpador. Si el palpador es de rodillo debe considerarse la direccion de la







b) De translacion o de cuia.




4. &) Palpador de rodillo.
b.ﬂ?‘lpldwpuuﬁd
¢ h) P. plano o de cara plana recto.



















