Lista de cotejo de Reporte de Actividad Investigacién

Nombre asignatura: Circuitos Hidraulicos y Neumaticos

Tema: Electroneumatica v electrohidraulica. Unidad IV

Nombre de la actividad: Investigacion sobre circuitos Electroneumaticos y electrohidraulicos.

Nombre del alumno: Juan José Marcial Fiscal

Nombre del docente: Dr. Guillermo Reyes Morales

Criterios Indicador
maximo por
criterio

1. Anexo se encuentra una portada 0-5

2. Explica el procedimiento de solucion | 0-15
para llevar a cabo la actividad
solicitada:
e Respalda en 5 fuentes de
informacion y hace cita del
autor.
e Conoce, identifica y analiza los
temas correspondientes a la
unidad para explicar el
procedimiento utilizado para
dar solucién a lo solicitado.
¢ Descripcion satisfactoria al
procedimiento de solucién
para llevar a cabo la actividad
3. Anexo de conclusiones 0-5

4. Manejo e inclusién de referencias 0-5
bibliograficas

Total Indicador: | 30

Indicador de
alcance total
(30%)

15

30

¢
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Guia de observacion para Presentacién en PowerPoint

Nombre asignatura: Circuitos Hidraulicos y Neumaticos

Tema: Electroneumatica v electrohidraulica.

Nombre de la exposiciéon: Explicacién de los temas de la unidad.

Nombre del alumno o integrantes del equipo: __ Juan José Marcial Fiscal

Nombre del docente: Dr. Guillermo Reyes Morales

Criterios Indicador
maximo por
criterio

5. Capacidad critica y autocritica del trabajo  0-5

6. Habilidad en el uso de TIC 0-7

7. Dominio del tema 0-7

8. Utilizacion de ejemplos acorde al tema 0-7
explicado.

9. Manejo e inclusidn de referencias 0-4

bibliograficas

Total Indicador | 30

Indicador de
alcance total (30%)

5

30

¢

ITSSAT



Lista de cotejo de Reporte de la Practica

Nombre asignatura: Circuitos Hidraulicos y Neumaticos

Tema: Electroneumatica v electrohidraulica. Unidad IV

Nombre de la actividad: Diseio automatizado de una sistema electroneumatico

Nombre del alumno: Juan José Marcial Fiscal

Nombre del docente: Dr. Guillermo Reyes Morales

Criterios Indicador
maximo por Indicador de
criterio alcance total
(40%)
10. Anexo se encuentra una portada 0-5 5
11. Explica el procedimiento de solucién | 0-25 25
para llevar a cabo la actividad
solicitada:

e Respalda en 5 fuentes de
informacion y hace cita del
autor.

e Conoce, identifica y analiza los
temas correspondientes a la
unidad para explicar el
procedimiento utilizado para
dar solucién a lo solicitado.

¢ Descripcion satisfactoria al
procedimiento de solucién
para llevar a cabo la actividad

12. Anexo de conclusiones 0-5 5

13. Manejo e inclusion de referencias 0-5 5
bibliograficas

Total Indicador: 40 40

¢

ITSSAT
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permite la operacion segura. eficiente v controlada de cualguier sistema basado en fludos a
presion gobernados eléctricamente.

4.2. Sensores con contacto y sensores de

proximidad electronico

La automatizacion de procesos mediante electronenmatica v electrohidraulica requiere una
retroalimentacion constante sobre 1a posicion fisica de los actuadores (cilindros ¥ motores) ¥
las variables de estado del fluido (presion y vacic). Esta retroalimentacion se logra mediante
dispesitivos de transduccion denominados sensores, los cuales convierten magnitudes fisicas
en sefiales eléctricas interpretables por el sistema de control. La categoria mas tradicional v
robusta corresponde a los sensores con contacto, tipicamente conocidos como finales de
carrera o interruptores de posicion electromecanicos. El principio de funcionamiento de estos
dispesitivos se basa en la interaccion fisica directa entre una parte mowil de la macquina como
el vastago de vn cilindro o una leva, v el cabezal de accionamiento del sensor. Este cabezal,
que puede consistivr en un rodillo, una palanca ¢ un émbolo, transmite el movindento
mecanico a un blogque de contactos internos, provecando su apertura o cierre bmsco. Debido
a su natraleza mecanica. los finales de carrera ofrecen ventajas sisnificativas en términos
de inmunidad al ruido eléctrico v capacidad para conmutar corrientes de mayor amperaje sin
necesidad de etapas de amplificacion intermedias; sin embargo, su dependencia del contacto
fizico conlleva un desgaste mecanico inevitable y limita la frecuencia de operacion maxima,
12 que los hace mencs adecunados para aplicaciones de altisima velocidad o donde el contacto
fisico pueda dafiar el objeto a detectar.
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Introduccion

La electroneumdtica y la electrohidrdulica constituyen ramas
fundamentales dentro de la automatizacién industrial moderna.
Ambas disciplinas integran sefiales eléctricas con sistemas

neumdticos o hidrdulicos para generar movimientos
controlados, precisos y repetibles. Gracias a la combinacién de
sensores, actuadores, relés, temporizadores y electrovdlvulas,
estos sistemas permiten automatizar maquinaria compleja con
altos niveles de seguridad, confiabilidad y eficiencia energética.
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7.2 Descripcion del Proceso

El ciclo antomatico, verificado mediante Ia simmlacion en Flusd3IM (Figuras 16 v 17), opera

de la signiente manera:

1. Imicio (Activacion del Grupe I): Al presionar el boton START, v confirmando que
el sensor 51 esta activo (condicion inicial), se energiza el relé K1 v se activa la linea
del Grupo L Esto energiza directamente el solenoide Y1, provecando que el Cilindro

A se extienda (A+) para subir la caja.

2. Extension del Cilindro B: Cuande el Cilindro A llega a su tope superior, acciona el
sensor 521, Al estar alimentado por el Grupo I, este sensor cierra el circuito del
solenoide Y3, provocando que el Cilindro B se extienda (B+) v empuje la caja.

3. Cambio de Grupo v Retorno de A: Al extenderse completamente, el Cilindro B toca
el sensor 53. Esta sefial corta la avtorretencion del relé Kl (o lo comnmita),
desactivando el Grupo I v activando el Grupo II. La energia pasa al solencide Y2,
cansando que el Cilindro A se retraiga (A-) para buscar una meva caja.

4. Retorno de B v Fin de Ciclo: Cuando ] Cilindro A regresa a su posicion inicial,
activa el sensor 54. Alimentado por la linea del Grupo I, 54 energiza el solencide
Y4, lo que hace que el Cilindro B se retraiga (B-). Finalmente, al retraerse B, se
activa 51, dejando el sistema listo para un muevo ciclo.

FIGURA 16: Simulacion de lo Banda.



